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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Elektryczny

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Elementy i urzgdzenia automatyeki 1010331251010332692
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Automatyka i Robotyka ogélnoakademicki 3/5

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 30  Cwiczenia: -  Laboratoria: 30  Projekty/seminaria: - 3
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

inny ogélnouczelniany

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 5 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

mgr inz. Stanistaw Gardecki

email: stanislaw.gardecki@put.poznan.pl
tel. 61 6652885

Wydziat Elektryczny

ul. Piotrowo 3A 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Ma wiedze w zakresie wybranych dziatéw fizyki ogélnej obejmujgcych termodynamike,
1 Wiedza: elektryczno$c¢ i magnetyzm, optyke, fotonike i akustyke, oraz fizyke ciata statego.

Ma podstawowg wiedze w zakresie metrologii, zna i rozumie metody pomiaru wielkosci
elektrycznych i nieelektrycznych.

Ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze w zakresie zasad dziatania
podstawowych elementéw elektronicznych, analogowych i cyfrowych, wybranych uktadéw i
systemow elektronicznych.

L. . . | Potrafi pozyskiwa¢ informacje z literatury, baz danych i innych zrédet; posiada umiejetnosci
2 Umiejetnosci: | samoksztalcenia w celu podnoszenia i aktualizacji kompetencji zawodowych.

Potrafi opracowa¢ dokumentacje i przedstawié prezentacje wynikéw dotyczaca realizacji
zadania inzynierskiego.

Postuguje sie jezykiem angielskim na poziomie B2 wystarczajgcym do porozumiewania sig, a
takze czytania ze zrozumieniem kart katalogowych, not aplikacyjnych, instrukcji obstugi

urzadzen.
3 Kompetencje | K_K04: Posiada $wiadomos¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien
spoteczne technicznych, skrupulatnego zapoznania sie z dokumentacjg oraz warunkami $rodowiskowymi,

w ktorych urzadzenia i ich elementy mogg funkcjonowac, przestrzegania zasad etyki
zawodowej i poszanowania réznorodnosci pogladéw i kultur.

Cel przedmiotu:

Zapoznanie sie z zasadami dziatania, przeznaczeniem i obstugg aktualnie uzytkowanych przemystowych urzadzen do
sterowania automatycznego. Nabycie umiejetnosci postugiwania sie komputerowymi uktadami sterowania.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektow ksztalcenia

Wiedza:

1. Zna i rozumie budowe i zasady dziatania programowalnych sterownikow przemystowych a takze ich analogowych i
cyfrowych ukfadéw peryferyjnych; zna i rozumie zasade dziatania podstawowych interfejséw komunikacyjnych stosowanych w|
przemystowych systemach sterowania. - [K_W18]

2. Orientuje sie w aktualnym stanie oraz najnowszych trendach rozwojowych obszaru automatyki i robotyki. - [K_W21]

3. Ma podstawowa wiedze niezbedna do zrozumienia pozatechnicznych uwarunkowan dziatalnosci inzynierskiej oraz procesu
automatyzaciji i robotyzacji w przemysle i gospodarstwie domowym; zna podstawowe zasady bezpieczenstwa i higieny pracy
obowigzujgce w przemysle. - [K_W23]

Umiejetnosci:
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1. Potrafi dobra¢ rodzaj i parametry uktadu wykonawczego, uktadu pomiarowego, jednostki sterujgcej oraz modutow
peryferyjnych i komunikacyjnych dla wybranego zastosowania oraz dokona¢ ich integracji w postaci wynikowego systemu
pomiarowo-sterujgcego. - [K_U17]

2. Potrafi odczytywaé ze zrozumieniem projektowg dokumentacje techniczng oraz proste schematy technologiczne systemow
automatyki i robotyki. - [K_U16]
3. Potrafi stosowac¢ zasady bezpieczenstwa i higieny pracy. - [K_U23]

Kompetencje spoteczne:

1. Posiada $wiadomos$¢ koniecznosci profesjonalnego podejscia do zagadnien technicznych, skrupulatnego zapoznania sie z
dokumentacjg oraz warunkami srodowiskowymi, w ktorych urzadzenia i ich elementy moga funkcjonowac, przestrzegania
zasad etyki zawodowej i poszanowania réznorodnosci pogladéw i kultur. - [K_K04]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Egzamin w formie egzaminu pisemnego. Pytania bedg dotyczy¢ podstawowych praw fizyki wykorzystywanych w
urzadzeniach pomiarowych systeméw automatyki, budowy i zasady dziatania urzgdzen automatyki.

Tresci programowe

Procesy przemystowe jako obiekty sterowania. Standardowe sygnaty analogowe i cyfrowe. Urzgdzenia pomiarowe
przemieszczenia, predkosci, sity, cisnienia, przeptywu, poziomu, temperatury, zmetnienia, pH, sktadu chemicznego. Moduty
standaryzujace sygnaty, bariery ochronne. Elementy wykonawcze elektryczne, pneumatyczne i hydrauliczne. Regulatory
analogowe i cyfrowe, ciagte i przetgczajgce. Regulatory wielofunkcyjne i sterowniki PLC. Komputery przemystowe.
Komunikacja w rozproszonych uktadach automatyki. Systemy sterowania nadrzednego i wizualizacji.

Literatura podstawowa:

1. Urzgdzenia i systemy mechatroniczne Czesc¢ | i ll, Praca zbiorowa, REA, Warszawa, 2009
2. Elementy, urzgdzenia i uktady automatyki , Kostro Jerzy, WsiP, Warszawa, 2008

3. Regulatory wielofunkcyjne, Trybus Leszek, WNT, Warszawa, 1992

Literatura uzupetniajaca:
1. Dokumentacje omawianych elementéw automatyki

Bilans nakladu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢é Czas (godz.)
1. Wyktad 30
2. Laboratorium 30
3. Przygotowanie do egzaminu 15
4. Przygotowanie do ¢wiczen laboratoryjnych i wykonanie sprawozdan 45

Obcigzenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 60
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30
Zajecia o charakterze praktycznym 30
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